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In a society where the number of elderly is increasing, it is necessary to train physiotherapists who are specialists
in medical rehabilitation to support the independent lives of the elderly. To train novice physiotherapists efficiently,
it is important to utilize the practical knowledge acquired from the practical experience of skilled physiotherapists.
To respond to such demands, we proposed a method for acquiring and sharing practical knowledge to support
novice physiotherapists in improving their observation and logical organization skills. The proposed method tar-
gets motion analysis texts in which a physiotherapist describes the results of analyzing problems by observing
a patient walking. To represent and share practical knowledge, we defined the smallest unit of physiotherapist
knowledge as a Problem-based Physiotherapy Unit (PBPU), extracted PDPUs from the text, and visualized them
by focusing on the causal relationship between ”observation” and ”inference.”We showed the obtained network to
an experienced physiotherapist for qualitative evaluation. As a result, it was suggested that the visualization of
the causal relationship between observation and inference using PBPU is effective in understanding the difference
in logical structure caused by the presence or absence of practical knowledge in motion analysis.
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膝関節は伸展位となっており，

立脚期を通してダブルニーアクションは，

確認できない．

腸腰筋の過緊張が生じている
腸腰筋や大腿四頭筋の過緊張による，

股関節伸展制限が考えられる．
大腿四頭筋の過緊張が生じている

股関節伸展制限が考えられる

原文 PBPU

並列表現

主語①

主語②

主語②

述語①
膝関節は伸展位となっている

立脚期を通してダブルニーアクショ
ンは確認できない

2: PBPU

腸腰筋の過緊張が生じている腸腰筋や大腿四頭筋の過緊張による，

股関節伸展制限が考えられる． 大腿四頭筋の過緊張が生じている

股関節伸展制限が考えられる

股関節伸展制限が考えられる

原文 原因の PBPU 結果の PBPU

原因表現

結果表現
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1: PBPU

95.6% 6.1%
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6: 2

7: 1
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(1)ウェルニッケマン肢位(左半身麻痺)が見て取れる．
(2)歩行補助具は左下肢装具(金属支柱?)のみである．
(3)独歩である．
(4)左前遊脚期でのフォアフットロッカーが消失している．
(5)遊脚期で左下肢の分廻し跛行を認める．
(6)右立脚中期から同立脚後期に渡って、Duchanne跛行様の現象も
　稍出現している。
(7)左荷重応答期から同立脚中期に体幹が稍左側屈する．
(8)左上肢は肘関節屈曲位である．
(9)左上肢は肩関節内旋位である．
(10)左上肢は腕振りが乏しい．
(11)右上肢が非麻痺側だと思われる．
(12)右上肢の腕振りが小さい．
(13)遊脚相は右下肢で短縮している．
(14)立踵接地が消失している．
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